Bipolaris léptetomotor-vezérlo
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Az ismertetésre keriil6 aramkor a — 2013 aprilisaban a Bolyai Janos Miiszaki Szakkozépiskolaban és a BHE
Bonn Hungary Kft. Ujpesti Ipari Parkban talalhat6 Elektronikai-Technolégiai Ké6zpontjaban megrende-
zett — XVI. Orszagos Elektronikai Konstrukcios Verseny egységes épitési- és mérési feladataul szolgalt.

Szempontok

A korabbi Unipolaris léptetomotor-
vezérld (leirasa a Rdadiotechnika
2007 szeptemberi szamaban jelent
meg) sikere alapjan hataroztuk
el, hogy a versenyfeladat ebben
az évben bipolaris léptetomotor-ve-
zérld'lesz. Az aramkor funkciona-
lis kivalasztasanal mindig fontos
szempont, hogy a megépitést ko-
vetéen konnyen meg lehessen
gy6z6dni annak miikod6oképes-
seégérol, és jol mérhet6 funkcio-
nalis aramkori elemeket tartal-
mazzon. Emellett lényeges szem-
pont volt, hogy a szakképzéssel
foglalkoz6 oktatasi intézmények
igényeinek is megfeleljen, és az
aramkor az oktatasba konnyen
integralhato legyen.

Léeptetémotor
bipolaris vezérlése

Bipolaris vezérlés esetén a motor
teljes réztomege egyidejtileg ger-
jesztés alatt all, a léptetést az
aram iranyanak megvaltoztatasa-
val lehet elérni, mig unipolaris
vezérlés esetén a réztomeg fele
van gerjesztés alatt. Ez azt jelen-
ti, hogy bipolaris vezérlés esetén
a motor forgatonyomatéka meg-
kétszerezhetd az unipolaris ve-
zérléshez képest. A bipolaris ve-
zérlo két tekerccsel (négy kiveze-
téssel) rendelkez6é motor vezér-
lésére alkalmas. Természetesen
kozépmegcsapolasu (6t vagy hat
kivezetéses), vagy négy tekercs-
csel rendelkez6 (nyolc kivezeté-
ses) motorok is mukodtethetSk.
Ebben az esetben a kozépkiveze-
téseket nem kell bekotni, ill. az
utobbi esetben a megfelel6 kive-
zetéseket egyesiteni kell.
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Miikodés

Az aramkor mikodését az 1. ab-
ran lathat6 kapcsolasi rajz alap-
jan tekintjuk at. A léptetoim-
pulzusokat az NE555-el (IC1)
felépitett astabil multivibrator
allitja el6. A négyszog alaku ki-
menojel frekvenciaja, azaz a
motor ,fordulatszama” a P po-
tenciométerrel allithat6. Mako-
désének engedélyezése az R
(Reset) bemenetre adott H
szinttel torténik. Ezt az engedé-
lyezo jelet az 1C2a (CD4013)
,D7” tipusu tarolo 1Q kimenete
biztositja, amely az SPST érint-
kez6 elrendezésu ,START” il-
letve ,STOP” zar6 nyomoégom-
bok pergésmentesitését latja el.
A tarolo alaphelyzetbe allitasat
(1Q = L) bekapcsolaskor a C7,
R11 differencial6 tag végzi.

Az IC2b ,D” tipusa tarolo
visszacsatolasaval felépitett , T”
tipusu tarolo kett6s funkciot lat

el. Egyrészt a bemeneti aszim-
metrikus négyszogjelet szim-
metrikussa alakitja, azaz olyan,
50%-os kitoltési tenyezgji négy-
szogjel jelenik meg a TP2 méro-
ponton hozzaférhet6 kimene-
ten, amely periodusideje a be-
meneti jel peridodusidejének
kétszerese. Mas megfogalmazas-
ban: az IC2b Y-es frekvenciaosz-
toként mikodik.

A tarolo kimenetén megjele-
né négyszogjelek képezik az
IC3a és IC3b (CD4013) — szin-
tén az elébbihez hasonlé mo-
don visszacsatolt — tarolok CK
orajelét. Az IC3 kimeneti (1Q,
-1Q, 2Q) négyszogjelei vezérlik
a tekercs meghajtasat végzo ,H”
elrendezési hidakat képezo
tranzisztorokat. }

A K ,FORGASIRANY” kap-
csolo allasatol fuggben az 1C4-
gyel (4xNOR) felépitett multi-
plexer kimenetén (4. lab) az IC3a
1Q jele, vagy ennek a negaltja, a

RADIOTECHNIKA 2013/9.




uool xv

g - ag
) —d Wv aND =——— O
6eLag 508,
S0IY3} || folete]| qsal
J0JOIN |
o —
@ oo_ L N_w_v AL
@ oLy
s L T T o L0 —
na ¥ Y ea 2 [T ]
zia AL o]
4 NI egol
AL ™~ _Js1 oL| _:a &
vd old sa
AG+ \V4 A4
L Az A N+
8y momv 24
{_1—o W
24
LOO¥NI X9 6eLag Xy
SOU9¥3l ‘|
I0JONl
@
@
1SO T T
el
say Y €d
La
AL N vl =
2y
NG+ MN H MN A G+
AL ASZ '
e "5 T i S0STPL : 80l
1o n A

L00PNL X9 6€Ldd Xy

=

S|

*

L00¥a? - ¥al

T
o) 62 010 62 52 62
== GOl == Il = €2l == 20l
4" 4" 4" vl
o i i i ?
LOOPNL .
>m~
u oorH ozwl_l n Ev €La
29 |_| 10 |—| _m_
AG+ O = G08. Q|+
0ee ’ ool <o L1
o122 s_: Bos)nzsayde ]
. via
| 9.0¢€117
ZOAN
' RIC LT , |
NN I e [ =~ B dol1s *
ZL|RP *Ze !
(s al
18 113
N |k = = LOAN
e logk— Pl ks
8 9 WJLUVLS”
qeol ezol
Ql Lol e
5] . G20l voor [y i ooz
mrll_l mmllj T |d aNo 28]
A 14 N ol oO_ o HL YOl
o| [ o [ o)
“ L < az glz HL vy
S 6 =}
1] 1y sia
Qe N % 1ok
—~ P P
s II_I kS |I_| N €Ly
Sl[g S 8
Auelisebio4 " Ip_h||o_or
O m el I = @ 2 wezsye|npio4 "
L = .l’!/_v|>0m+ "
PYOI NS+
€1L0vao €2l GGeg -}

2. abra

s

e

RADIOTECHNIKA 2



