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Tapegységiink a Nagymaté Csaba altal a Radiotechnika 2013. oktéberi szamaban publikalt els6 valtozat

s

utangondolasa némi funkciébévitéssel (stabilizalt tapfesziiltség, csak allé6 helyzetben engedélyezett, nyo-
moégombos menetiranyvaltas, ,,vészfék”), bar a ,,sebesség” potenciométer digitalizalt allasanak atértelme-
zésével akar kozépnullassa is tehetd, hogy a masodikhoz valjon hasonléva.

Az 1. abran a teljes kiépitést mo-
dellvasuti tapegységet latjuk az
érintésvédelmi szempontbol kri-
tikus eleje (halozati csatlakozo,
zavarsziro, kapcsolo, primer biz-
tosito, transzformator) nélkil. A
rajzon az alapkapcsolast harom
opcionalis részlet egésziti ki: 1.
veszfék, 2. stabilizator és 3. relé-
kimélo. A tapegység kimend
NMOS teljesitménytranzisztorat,
a Tl-et az IC2 MOS meghajton
(MIC4428M) és az Rb5 gate-
ellenallason  keresztul ICI1
(PIC12F683) PWM jele vezérli.
A T1 a HAM-bazarban kaphato
IRF640-nel helyettesithet6. A D1
nélkil minden kikapcsolaskor
(masodpercenként tobb, mint
60-szor, 1d. késébb) tobbszaz vol-
tos tiiskék lépnének fel, melyek
a modellmotor és a tapegység
élettartamat negativan befolya-
solhatnak. Ezt a helyzetet a 2. ab-
ra illusztralja, mig a 3. abra a di-
o6da (plusz a vele sorba kotott
optocsatolo, 1d. a cikk végén)
hasznalataval 1étrejovo jelalakot
mutatja. A felvételeket Nagyma-
té Csaba készitette az akkor még
125 Hz-es valtozatrol. A J jelfogo
csak akkor kapcsolja at a menet-
iranyt az IC1 3. laban fellép6 le-
futé utani felfutd6 él hatasara,
amit az N nyom6gomb megnyo-
masaval majd felengedésével ho-
zunk létre, ha a PWM kitoltési té-
nyez6 elég alacsony ahhoz, hogy
a mozdonyt allonak feltételez-
hessik. Az R1, R2 és C5 az N per-
gésmentesitésére szolgal. A jelfo-
got meghuazo T2 MOSFET-et
ICI1 5. 1aba vezérli. D2 a szokasos
szabadonfuto dioda.

A potenciométerek kozul P1 a
sebességet, P2 és P3 a gyorsulas
illetve a lassulas mértéket szaba-
lyozza. Az R3 és az R4 a reset ide-
je alatt zarva tartja a MOS kap-
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csolokat. A D3 és a D4 menet-
irany LED 12 V tapfesziltségrol
mikodik az R6 ill. R7 ellenalla-
son keresztul. A D3 a menet-
irany relével kozos vezérlést kap,
mig a D4-et a MOS-meghajto
szabadon maradt invertalo fele
vezérli. A két LED a 12 V-os tap-
fesziiltségrol mukodik, ezzel az
5 V-os atereszto stabilizator ara-

mat minimalizaljuk. A beépitett
dinamika nullara nem cs6kkent-
het6 id6allandoja miatt célszert
a kimenetbe egy kapcsolot épite-
ni arra az esetre, ha mégis azon-
nal meg kellene allni, vagy a pa-
lya fel6l gyandus fiist terjengne.
A vészfek aramkor miikodése:
amikor a vészfék bemenetet nul-
lara hazzuk, a T3 és a Tb kinyit. A
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